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I.OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. WSTEP
1.1 Okreslenie przedmiotu zaméwienia - Nazwa przedsiewziecia

REMONT tAZIENKI OGOLNODOSTENEJ
1.1.2. Lokalizacja przedsiewziecia

HALA WIDOWISKOWO SPORTOWA 67-200 GLOGOW, ul. WITA STWOSZA 1

1.1.3 Uczestnicy procesu inwestycyjnego
Zamawiajacy: CHROBRY GLOGOW S.A.
ul. Rudnowska 17B 67-200 Gtogow

Wykonawca:
(zostanie wytoniony w postepowaniu przetargowym)

1.2 Przedmiot specyfikacji technicznych
Przedmiotem niniejszych specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot przy remoncie w obiekcie j.w.

1.3 Zakres stosowania specyfikacji technicznych
Specyfikacje techniczne sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu rob6t zgodnie z ustawa o zamdwieniach publicznych i realizacji oraz
rozliczaniu rob6t wymienionych w pkt.1.2 .

1.4 Zakres rob6t objetych specyfikacjami technicznymi
Roboty objete niniejszymi  specyfikacjami technicznymi zostaty okreslone
Szczegotowo w przedmiarach robot.
Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu ze szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajow robot.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz ich zgodno$¢ z
przedmiarami robot i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1 Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy Plac Budowy
wraz z przedmiarem rob6t oraz specyfikacjami technicznymi.

1.5.2 Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego (mozliwoé¢ dojazdu do
posesji ) oraz do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji umowy
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét .
Koszt zabezpieczenia terenu budowy jest wiaczony w cene umowy i nie podlega
odrebnej zaptacie.
Roboty beda prowadzone w czynnym obiekcie, w zwiazku z czym terminy prowadzenia
robét Wykonawca bedzie zobowiazany konsultowac z zarzadca obiektu..
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1.5.3 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

i wykonczenia robot Wykonawca bedzie:

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do
przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu
budowy
unikac uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej, a wynikajace
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania

- utylizowac wszystkie materiaty pochodzace z rozbiérek.

1.5.4 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej, tacznie z
utrzymaniem wymaganego sprawnego sprzetu przeciwpozarowego.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzeri na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.6 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca powinien dostosowac sie¢ do obowiazujacych ograniczent obcigzen osi
pojazdéw przy transporcie materiatow na i z terenu robét.
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru

1.5.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie.
Prace nalezy prowadzi¢ pod scistym nadzorem osob uprawnionych do kierowania
robotami.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone zrealizowanych robdt i za wszelkie
materiaty oraz urzadzenia uzywane do robo6t od daty rozpoczecia realizacji do daty
odbioru konicowego robét. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby
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budowla lub jej elementy byty w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru koncowego.

1.5.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwiazane z
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. Materiaty

2.1 Stosowanie materiatow

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowac materiaty ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnoi¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci z aprobata techniczng, dla ktorych nie
ustalono Polskiej Normy

- atesty i Swiadectwa badan pozwalajace na stwierdzenie wtasciwego zastosowania

2.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja
jakosc i wtasciwos¢ do robét oraz byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Wszelkie materiaty i urzadzenia zastosowane w przedmiarach mozna zastapic
rownowaznymi stosujac te same parametry techniczne i wymagania funkcjonalne
poparte certyfikatami, $wiadectwami dopuszczenia, atestami w zaleznoéci od
wymagan wynikajacych z odpowiednich przepisow.

Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego
rodzaju materiatu. Wybrany rodzaj materiatu musi zosta¢ zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru i nie moze by¢ pdzniej zamieniany.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonania robét. Sprzet, bedacy wtasnoécia Wykonawcy
lub wynajety do wykonania robot, ma by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi uzytkownika

4. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtadciwosci przewozonych

materiatow. Liczba i wydajnos¢ srodkéw transportu powinna gwarantowad wykonanie robot
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w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca powinien réwniez dysponowac sprawnymi
rezerwowymi ,srodkami transportu umozliwiajacymi prowadzenie robdt w przypadku awarii
podstawowych srodkow transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy winny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca usuwac bedzie na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
stosowanych materiatow i wykonywanych robét, za zgodno$¢ ze ST, harmonogramem robét
oraz poleceniami Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostana
poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt. Polecenia Inspektora beda wykonywane nie
pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozba zatrzymania robot.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Zasady kontroli jakosci
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Zapewni on odpowiedni system kontroli, personel, sprzet, zaopatrzenie, wszystkie
urzadzenia | przyrzady niezbedne do pobierania probek i badan materiatdw oraz robot.
Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania,
ze poziom ich wykonania jest zadawalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i
badania materiatow i robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami i normami.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot
ponosi Wykonawca.

6.2 Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST nalezy
stosowac wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.
Przed przystapieniem do badan i pomiarow Wykonawca powiadomi Inspektora o
miejscu i terminie badania. Wyniki pomiaréw i badan Wykonawca przedstawi na pismie w
formie protokotu do akceptacji Inspektora.

6.3 Dokumenty budowy
1. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty
te stanowig zataczniki do odbioru robdt.

2. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie rowniez :
-protokoty przekazania terenu budowy,
-protokoty odbioru robadt,
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7.

-protokoty z narad i ustalen,

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie zamawiajacego.

Odbiodr robot

7.1 Odbidr robét zanikowych

Odbidr robadt zanikowych polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét, ktdre w
dalszym etapie realizacji ulegna zakryciu. Musi by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru w obecnosci Wykonawcy.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od

daty zgtoszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

1sd
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Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt w celu okreslenia
zaawansowania robot, w przypadku rozliczania robét fakturami cze$ciowymi. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru w obecnosci Wykonawcy.

Odbioér koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie wykonania rob6t w odniesieniu do ich
jakosci, ilosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru
koncowego stwierdza Wykonawca przez pisemne powiadomienie Zamawiajacego.
Odbior koncowy robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw
wymienionych ponizej. Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw, wynikow
badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z przedmiarami i
ST. W trakcie odbioru koncowego komisja zapozna sie z protokotami robét zanikowych
i ulegajacych zakryciu oraz robot uzupetniajacych .

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w
poszczegdlnych rodzajach robdt nieznacznie odbiega od wymaganej w ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo, Inspektor nadzoru dokona potracen, zgodnie z umowa.

7.4 Odbior ostateczny pogwarancyjny

Odbior ostateczny pogwarancyjny polega na ocenie po uptywie okresu gwarancyjnego
okreslonego w umowie wykonanych rob6t zwiazanych z usunieciem wad i usterek
stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
ostateczny pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamawiajacy moze dokonaé przegladu
gwarancyjnego o ktorym bedzie powiadamiat pisemnie Wykonawce.

7.5 Dokumenty niezbedne do dokonania odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest Protokét
Koncowego Odbioru Robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do
odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace

dokumenty:
6
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- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci zabudowanych materiatow

- atesty i Swiadectwa badan materiatéw w przypadku, gdy wg komisji, dokumenty
odbiorowe nie beda przygotowane do odbioru koficowego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Podstawa ptatnosci
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez
Zamawiajacego w dokumentach umownych /ofercie/.

Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartoé¢ / kwota/
podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych

/ ofercie/.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie
uwzgledniaC wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej
/przedmiarach/.

Przepisy zwigzane

Obowiazujace w Polsce normy i normatywy.

Obowiazujace w Polsce przepisy prawne, w tym szczegdlnie ustawa z dnia
07.07.1994r Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami,

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r w sprawie warunkow

technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

- rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r w sprawie szczegdtowego

zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogltoszenia zawierajgcego
dane dotyczace bezpieczeristwa pracy i ochrony zdrowia

rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w
ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

Il. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Roboty poprzedzajace i uzupetniajace nalezace do obowiazkéw Wykonawcy:

- zorganizowanie zaplecza na potrzeby socjalne pracownikéw oraz sktadowania
niezbednych materiatow
ustalenie harmonogramu prowadzenia rob6t w uzgodnieniu z administratorem
placowki

- przygotowanie i zabezpieczenie konteneréw do gromadzenia materiatéw z rozbidrki
uporzadkowanie terenu po wykonaniu robét

Warunki bezpieczenstwa pracy
Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami bezpieczenstwa i higieny pracy pod nadzorem
os6b uprawnionych do kierowania robotami. Pracownicy Wykonawcy musza posiadac
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niezbedne kwalifikacje zawodowe do wykonywanych przez siebie robdt a takze zostac
przeszkoleni przez kierownika robot w zakresie prowadzonych robét pod katem BHP.

I. ROBOTY ROZBIORKOWE
kody CPV 45111300-1

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1.  Przedmiot ST:

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot rozbiérkowych zwiazanych z realizacja zadania.

1.2. Zakres stosowania ST:
Szczegétowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych powyzej.

1.3. Zakres robodt objetych ST:
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie prac demontazowych i rozbidrkowych.
Zakres prac rozbiorkowych obejmuje w szczegblnosci:
- odbicie tynkéw wewnetrznych z zaprawy cementowo-wapiennej;
- demontaz stolarki drzwiowej;
- demontaz oktadzin podtogowych i sciennych;
- demontaz instalacji sanitarnych;
- demontaz instalacji elektrycznych;
- rozebranie $cianek dziatowych;
- skucie posadzki;
- zeskrobanie i zmycie starych powtok malarskich;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST .

1.5. Wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca robé6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja kosztorysowa , ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace robot sa podane w ST.

2. MATERIALY POCHODZACE Z ROZBIORKI

Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, szkto, elementy metalowe
(ztom),inne;

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogodlne

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.
3.2.  Sprzet do wykonywania robot
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Roboty mozna wykonac recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatéw i wykonywanych robét oraz beda przyjazne dla
srodowiska.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.
4.2. Transport materiatow i sprzetu

Do transportu materiatow i sprzetu stosowa nastepujace sprawne technicznie $rodki
transportu.

Materiaty nalezy uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i
zabezpieczyC przed mozliwoscia przesuwania sie podczas transportu. Jezeli dtugosc
przewozonych elementoéw jest wieksza niz dtugos¢ samochodu to wielko$¢ nawisu nie moze
przekroczy¢ 1 m.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzegaé
przepisow obowigzujacych w transporcie drogowym.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania takich $rodkéw transportowych, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakosc i wtasciwos¢ przewozonych materiatow i sprzetéw. Przy ruchu
po drogach publicznych srodki transportowe musza spetnia¢ wymagania przepisow ruchu
drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do prac rozbiérkowych nalezy teren oznakowac zgodnie z wymogami
BHP oraz zabezpieczy¢ przed dostepem oséb postronnych.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzic zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku
(Dz.U. 2003 nr 47 poz.401 z pdzniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

Roboty rozbidrkowe i urzadzen towarzyszacych obejmuja usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja kosztorysowa, ST
lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST
lub przez Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢
usuwane bez powodowania zbednych

uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja sie wtasnoscia Wykonawcy, powinien on
przewiezC je na miejsce okreslone w niniejszej ST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i
materiaty, ktére zgodnie z niniejsza ST staja sie wtasnoécia Wykonawcy, powinny by¢
usuniete z terenu budowy w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Ewentualne rusztowania, konstrukcje podparc i pomosty dla robét rozbiérkowych wykonawca
musi wykonac na wtasny koszt i przedtozy¢ ich projekt do zatwierdzenia Inzynierowi.
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6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami
niniejszej specyfikacji. Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robét rozbidrkowych, sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw
przewidzianych do powt6rnego wykorzystania oraz sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu
budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.
Podstawa dokonywania obmiardw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegdlnych pozycji, jest zataczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robét.

Jednostkami obmiarowymi sa:

- 1 m2 odbitych tynkow, rozebranych scianek,

- 1 m3 rozebranych elementow $cian, stropéw, wykutych otworéw, itp. (rozumianych
jako objetos¢ zdemontowanych elementéw) oraz wywozu i utylizacji odpadéw.

8. ODBIORY ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w czesci ogélnej ST pkt. 7.
Wszystkie roboty objete specyfikacjg podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest rozliczenie ryczattowe zgodnie z umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z
pozniejszymi zmianami.
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie

szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr
202 poz. 2072)

3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika budowy, montazu
| rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002 r.)
4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu

formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczeg6towego zakresu rodzajow robdt
budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz.
1256 z 2002 r.),

B Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr
120 poz. 1126 z 2003 r.)
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ROBOTY W ZAKRESIE PRZEWODOW, OSPRZETU ORAZ OPRAW INSTALACJI

ELEKTRYCZNYCH
kody CPV: 45311100-1, 45311200-2

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét

elektrycznych.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie robot elektrycznych, zgodnie z przedmiarem robot:

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
przedmiarami robét, ST, poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materiaty
Wszystkie materiaty uzyte do wykonania robét elektrycznych musza posiada¢ aktualne
polskie aprobaty techniczne lub odpowiadac Polskim Normom.

Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w czeéci ogolnej ST pkt.3

4. Transport
Ogolne wymagania odnosnie transportu podano w czesci ogélnej ST pkt. 4

5. Wykonanie robét
Wymagania ogélne

5.1.Instalacja o$wietlenia i gniazd wtyczkowych

Instalacje obwoddw oswietlenia i gniazd wtyczkowych wykonaé przewodem YDY 3x2,5 i YDY
3x1.5 pod tynkiem i zasili¢ z rozdzielnicy RB. Stosowa¢ wytaczniki i gniazda p/t o stopniu
bezpieczenstwa IP-44 ktére nalezy montowaé¢ na 1,3m wysokosci od podtogi. Oprawy
montowac sufitowe o stopniu bezpieczenstwa IP65 i barwie $wiatta 830 z kompensacja mocy
biernej np.(Cosmo 3 -2 x 36 W).

5.2. Ochrona przeciwporazeniowa

Zastosowac srodek ochrony przeciwporazeniowej za pomoca samoczynnego wytaczenia
zasilania odbiornika zrealizowane przez potaczenia wyrownawcze, instalacyjne wytaczniki
nadmiarowo-pradowe i wytaczniki réznicowopradowe w uktadzie sieci TN-C-S. Dostepne
przewodzace elementy instalacji nalezy potaczy¢ do przewodu PE, ktéry nie moze
przechodzic przez wytacznik réznicowopradowy. Przewdd naturalny N w chronionej instalacji
nie moze miec uszkodzonej izolacji lub jakiegokolwiek potaczenia z przewodem PE za
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wytacznikiem réznicowopradowym i ziemia. Instalacje wykona¢ zgodnie z obowigzujaca
normg PN-IEC 60364-4-41 i PN-IEC 60364-5-54

5.3. Pomiary i préby techniczne
Po wykonaniu robot nalezy wykona¢ nastepujace pomiary i proby techniczne wraz z
protokotami:
sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji poszczegdlnych obwoddw N/N
- sprawdzenie i pomiar impedancji petli zwarcia
sprawdzenie dziatania i pomiar wytacznika réznicowopradowego

Wymagania szczegétowe

Wymiana opraw
- Rozkrecenie elementow opraw
- Odtaczenie przewodow
- Demontaz opraw z podtoza
- Ztozenie opraw
- Usuniecie elementéw zamocowania opraw
- Roztozenie i ztozenie oprawy
- Sprawdzenie dziatania oprawy
- Zamocowanie oprawy
- Podtaczenie przewodow
- Wyposazenie opraw w klosze, siatki, odbtysniki itp.

Wymiana wytacznikow
- Odtaczenie przewodow
- Demontaz tacznika z podtoza
- Oczyszczenie przewodow
- Czedciowe rozebranie tacznika zamiennego
- Przymocowanie tacznika do podtoza
- Podtaczenie przewodow
- Ztozenie tacznika
- Sprawdzenie prawidtowosci potaczen

Wymiana gniazd wtyczkowych

- Odtaczenie przewodow

- Demontaz gniazda

- Czesciowe rozebranie gniazda

- Przymocowanie gniazda

- Podtaczenie przewodow

- Ztozenie gniazda

- Sprawdzenie prawidtowosci potaczen

Wymiana puszek koncowych
- Odtaczenie przewodéw od zaciskow
- Zdemontowanie puszki
- Umocowanie puszki
- Podtaczenie i sprawdzenie ( przedzwonienie ) przewoddw
- Oznaczenie przewodow
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Wymiana puszek rozgateznych z ztaczami

- Odtaczenie przewodow od zaciskow

- Zdemontowanie puszki lub odgateznika z podtoza

- Umocowanie puszki

- Podtaczenie i sprawdzenie ( przedzwonienie ) przewodéw
- Oznaczenie przewodow

Wymiana przewodow uktadanych p/t

- Wykucie bruzd

- Demontaz przewodow z podtoza

- Zwiniecie przewodow w krazki

- Wykonanie przepustéw rurowych przez sciany i stropy
- Rozwinigcie, sprawdzenie i odmierzenie przewodow

- Utozenie i umocowanie przewodow do podtoza

- Zatynkowanie bruzd

Wymiana rozdzielnicy-RS

- Odtaczenie przewoddéw

- Demontaz obudowy

- Wykucie wneki

- Umocowanie tablicy lub jej elementow
- Podtaczenie i oznaczenie przewoddw

- Opisanie tablicy

- Umocowanie obudowy

- Naprawa miejsc zamocowania

- Oznaczenie obudowy

- Wyposazenie rozdzielnicy zgodnie z zestawieniem w przedmiarze robot

Sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji poszczegdlnych obwoddw N/N
- Okreslenie obwodu

- Ogledziny instalacji

- Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach

- Odtaczenie odbiornikow

- Pomiar rezystancji izolacji i ciggtosci obwodu

- Podtaczenie odbiornikow

- Sporzadzenie protokotu

Sprawdzenie i pomiar instalacji ochrony przeciwporazeniowej
- Ogledziny dostepnych czedci instalacji ochrony przeciwporazeniowej
- Pomiar impedancji petli zwarcia
- Pomiar pradu i czasu zadziatania oraz sprawdzenie dziatania przycisku test
wytacznika  réznicowopradowego - Sporzadzenie protokotu

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu prawidtowego wykonania instalacji
oSwietlenia, ochrony  przeciwporazeniowej, wykonania pomiardw  rezystancji
poszczegblnych obwodéw N/N i pomiaréw impedancji petli zwarcia.
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7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przyjete dla poszczegdlnych robét w przedmiarze
i kosztorysie ofertowym.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru podano w czeéci ogdlnej ST pkt. 7.

9. Podstawa ptatnosci
Ogolne zasady ptatnosci podano w czesci ogdlnej ST pkt. 8.

INSTALACJA WOD.- KAN.
Kody CPV: 45330000-9, 45332400-7

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
kanalizacyjnych w remontowanych tazienkach.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie robdt kanalizacyjnych, zgodnie z przedmiarem robét:

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
przedmiarami robét, ST, poleceniami Inspektora nadzoru..

2. Materiaty
Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji musza posiada¢ aktualne polskie
aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom

instalacja kanalizacyjna: rury z PVC wraz z podejéciami,

umywalki pojedyncze porcelanowe z syfonem i pétpostumentem do umywalek
- baterie umywalkowe $cienne lub stojace,

pisuary pojedyncze z zaworami sptukujacymi automatycznymi,

ustepy z ptuczka ustepowa typu ,,Kompakt”

szczegbtowy opis znajduje sie w przedmiarach robét

3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci ogélnej ST pkt. 3

3. Transport i sktadowanie materiatéw
Rury w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej
dtugosci Ksztattki nalezy przewozi¢ w pojemnikach. Podczas transportu , przetadunku i
magazynowania rur i ksztattek nalezy unikac ich zanieczyszczenia.
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Elementy wyposazenia do ,,biatego montazu” zaleca sie transportowac¢ w oryginalnych

opakowaniach producenta.
Dostarczong na budowa armature nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelnosé.
Miejsce sktadowania materiatow na budowie nalezy uzgodnié z zarzadca obiektu.

4. Wykonanie robét
Demontaz istniejacej instalacji  kanalizacyjnej wykonywany bedzie bez odzysku

elementow.
Rurociagi stalowe nalezy pociac palnikami lub tarcza na odcinki dtugo$ci pozwalajacej

na wyniesienie z budynku i transport.

Przewody pionowe montuje sie¢ odcinkami, obejmujacymi jedna kondygnacje. Przy
montazu nalezy zwrdci¢ uwage na zachowanie minimalnych odlegtosci od innych
instalacji budynku, zgodnie z norma PN-78/B-01706. W miejsca przejécia przewoddw
przez przegrody budowlane nalezy osadzic tuleje, przy czym w miejscach tych nie moze
byc potaczen rur. Przestrzef migdzy tuleja a rura powinna by¢ wypetniona szczeliwem

elastycznym.
Montaz armatury i osprzetu ma byé wykonany zgodnie z instrukcja producenta i

dostawcy.

6. Kontrola jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli podano w czesci ogdlnej ST pkt. 6.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przyjete dla poszczegélnych robét w przedmiarze

i kosztorysie ofertowym.

8. 0Odbiér robét
Ogolne zasady odbioru podano w czesci ogdlnej ST pkt. 7.

9. Podstawa ptatnosci
Ogdlne zasady ptatnosci podano w czesci ogdlnej ST pkt. 8.

TYNKOWANIE
KOD CPV: 45410000-4

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru tynkéw
zewnetrznych i wewnetrznych.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu robot wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie robot tynkarskich, zgodnie z przedmiarem robét:
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1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
przedmiarami robot, ST, poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materiaty

4.1 Woda (PN-EN 1008:2004)
Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wode zdatng do picia, oraz wode z
rzeki lub jeziora.
Niedozwolone jest uzycie wdd sciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz waéd
zawierajacych ttuszcze organiczne, oleje i mut.

4.2 Piasek ( PN -EN 13139:2003)
Piasek powinien spetnia¢ wymagania obowiazujacej normy przedmiotowej, a
w szczegoélnosci:

- nie zawiera¢ domieszek organicznych,

- mie¢ frakcje roznych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm,
piasek $rednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm

Do spodnich warstw tynku nalezy stosowac piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnich
- Srednioziarnisty.

Do gtadzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty i przechodzi¢ catkowicie przez sito o
przeswicie 0,5 mm.

4.3 Zaprawy budowlane cementowo- wapienne
Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowej. Zaprawe
nalezy przygotowac w takiej ilosci , aby mogta by¢ wbudowana mozliwie wczesnie po
jej przygotowaniu tj. ok. 3 godzin.
Do zapraw cementowo- wapiennych nalezy stosowa¢ cement portlandzki 25 , wapno
sucho gaszone lub gaszone w postaci ciasta wapiennego otrzymanego z wapna
niegaszonego, ktdre powinno tworzy¢ jednolita i jednobarwna mase.

5. Sprzet
Roboty mozna wykonac przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

6. Transport
Ogolne wymagania odnosnie transportu podano w czesci ogdlnej ST pkt. 4

7. Wykonanie roboét
Przed przystapieniem do wykonywania robot tynkowych powinny by¢ zakonczone
wszystkie roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane
przebicia i bruzdy , osadzone oscieznice drzwiowe.
Tynki nalezy wykonywac w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w ciagu
doby nie nastapi spadek ponizej 0°C.
Tynk tréjwarstwowy powinien by¢ wykonany z obrzutki, narzutu i gtadzi.
Gtadz nalezy nanosic¢ po zwiazaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem.
Podczas zacierania warstwa gtadzi powinna by¢ mocno dociskana do warstwy narzutu.

6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli podano w czesci ogolnej ST pkt. 6.
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7. Obmiar robot
Jednostka obmiarowa robot jest m2.

8. Odbiér robot
Ogdlne zasady odbioru podano w czesci ogélnej ST pkt. 7.

9. Podstawa ptatnosci
Ogolne zasady ptatnosci podano w czesci ogélnej ST pkt. 8.

POKRYWANIE PODLOG | SCIAN
Kod CPV: 45430000-0
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace :
wykonania wylewek samopoziomujacych pod wyktadziny, izolacji pomieszczen
wilgotnych i mokrych z ptynnej folii, wykonania oktadzin z ptytek ceramicznych na
scianach , ptytek Gress antyposlizgowych na podtogach

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnoéci majace na celu
wykonanie robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
przedmiarami, ST, poleceniami Inspektora nadzoru.

2, Materiaty

Materiaty stosowane do wykonania robét wyktadzinowych i oktadzinowych z ptytek
ceramicznych powinny miec:

- Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obwiazujacymi normami,
Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczng lub z PN,

- Certyfikat na znak bezpieczenstwa,
Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzong do zbioru norm
polskich,
na opakowaniach powinien znajdowac sie termin przydatnosci do stosowania.

Szczegbtowy opis znajduje sie w przedmiarach.

3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czeéci ogdlnej ST pkt. 3
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4. Transport i sktadowanie materiatow

Sposéb transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami
podanymi przez producenta.

Miejsce sktadowania materiatow na budowie nalezy uzgodni¢ z zarzadca obiektu.

5. Wykonanie robot

Szczegbtowy zakres robot

5.1 Rozebranie wyktadziny $ciennej z ptytek, zerwanie posadzek z ptytek, demontaz
Scianek murowanych z drzwiami, rozebranie $cianek z cegiet.

3.2 Wykonanie tynku cementowego na $cianach .

5.3 Montaz scianek kabin ustepowych aluminiowych z drzwiami.

5.4 Uszczelnienie powierzchni poziomych pomieszczent mokrych i wilgotnych, wykonane

pod oktadzine ceramiczna, z ptynnej folii uszczelniajacej np. Superflex 1

5.5. Licowanie scian ptytkami ceramicznymi o wym. 25*25 cm lub innymi zaakceptowanymi
przez Zamawiajacego, na kleju.
Przed przystapieniem do robot oktadzinowych nalezy przygotowad podioze poprzez
usunigcie warstw zwietrzatych, wyréwnanie nieréwnosci do 5 mm, oczyszczenie
powierzchni i ewentualne nawilzenie.
Potozenie ptytek nalezy rozplanowad uwzgledniajac ich wielkoé¢ i przyjeta szerokoéé
spoin. Nastepnie nalezy wyznaczy¢ na Scianie linie pozioma, od ktérej uktadane beda
ptytki oraz przygotowac kompozycje klejaca zgodnie z instrukcja producenta.
Kompozycje klejaca trzeba rozprowadzi¢ paca zabkowana ustawiong pod katem okoto
50°. Kompozycja powinna by¢ natozona réwnomiernie i pokrywa¢ cata powierzchnie
sciany. Powierzchnia z natozong warstwa kompozycji klejacej powinna pozwoli¢ na
wykonanie oktadziny w ciaggu okoto 15 minut.
Po natozeniu kompozycji klejacej uktadamy ptytki warstwami poziomymi, poczawszy od
wyznaczonej na Scianie linii. Dla uzyskania jednakowej wielkosci spoin stosuje sie
wktadki ( krzyzyki) dystansowe.
Po wykonaniu fragmentu oktadziny naleZy usuna¢ nadmiar kompozycji klejacej ze spoin
miedzy ptytkami.
Do spoinowania mozna przystapi¢ nie wczesniej niz po 24 godzinach od utozenia ptytek.

5.6 Utozenie ptytek podtogowych Gress , antyposlizgowych,
Ptytki nalezy uktada¢ na kleju , po wczesniejszym przygotowaniu podtoza poprzez
usunieciu warstw zwietrzatych, wyroéwnaniu nieréwnosci do 5 mm, oczyszczeniu
powierzchni i nawilzeniu.
Zaprawa klejaca musi byC przygotowana zgodnie z instrukcja producenta. Kompozycja
klejaca powinna by¢ natozona rownomiernie i pokrywac cata powierzchnie podtoza.
Powierzchnia z natozong warstwa kompozycji klejacej powinna wynosi¢ okoto 1 m2 lub
pozwoli¢ na wykonanie wyktadziny w ciagu okoto 10-15 minut.
Po natozeniu kompozycji klejacej uktada sie ptytki od wyznaczonej linii lub wybranego
naroznika.
Do spoinowania ptytek mozna przystapi¢ nie wczesniej niz po 24 godzinach od utozenia
ptytek.

6. Kontrola jakosci robét
Wymagana jakos¢ materiatbw powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez
zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jako$ci na opakowaniu lub innym
rownorzednym dokumentem.
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Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu wtasciwego przygotowania podtoza do wykonania
poszczegoblnych robot, prawidtowosci wykonania izolacji, oktadzin, posadzek.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przyjete dla poszczegdlnych robét w przedmiarze
i kosztorysie ofertowym.

8. Odbiodr robot
Ogolne zasady odbioru podano w czeéci ogélnej ST pkt. 7.

9. Podstawa ptatnosci
Ogolne zasady ptatnosci podano w czesci ogélnej ST pkt. 8.

ROBOTY MALARSKIE
Kod CPV: 45442100-8

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
malarskich.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robét wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie rob6t malarskich, zgodnie z przedmiarem robét: -
malowanie farbami emulsyjnymi $cian i sufitéw w tazienkach

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
przedmiarami robét, ST, poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materiaty

2.1. Woda ( PN-EN 1008:2004)
Do przygotowania farb stosowa¢ mozna kazda wode zdatna do picia. Niedozwolone jest
uzycie wod sciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajacych ttuszcze
organiczne, oleje i mut.

2.3 Farby gotowe
Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych
lub swiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.
Na tynkach mozna stosowac farby emulsyjne na spoiwach z: polioctanu winylu, lateksu
butadieno-styrenowego i innych zgodnie z zasadami podanymi w normach i
swiadectwach ich dopuszczenia przez ITB.
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3.

Sprzet
Roboty mozna wykonac przy uzyciu pedzli.

4. Transport

187}

10.

8.

9,

Farby nalezy transportowaé zgodnie z PN-85/0-79252 i przepisami obowigzujacymi w
transporcie kolejowym lub drogowym.

. Wykonanie roboét

Przy malowaniu powierzchni wewnetrznych temperatura nie powinna byc nizsza niz +8°C
W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym
powietrzem od przewoddw wentylacyjnych i urzadzen ogrzewczych.

Gruntowanie i dwukrotne malowanie $cian i sufitéw mozna wykonac po :

catkowitym ukonczeniu robot instalacyjnych ( z wyjatkiem montazu armatury i urzadzen
sanitarnych),

catkowitym ukonczeniu robot elektrycznych,

catkowitym utozeniu posadzek,

usunieciu usterek na stropach i tynkach

Powtoki z farb emulsyjnych powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu Srodkow
myjacych i dezynfekujacych.

Powtoki powinny dawac aksamitno- matowy wyglad powierzchni.

Barwa powtok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam.

Powierzchnia powtok bez uszkodzen, smug, plam i Sladow pedzla.

Powtoki z farb i lakieréw olejnych i syntetycznych powinny mie¢ barwe jednolita zgodna
ze wzorcem, bez smug, zaciekow, uszkodzen, zmarszczen, pecherzy, plam i zmiany
odcienia. Powtoki powinny miec¢ jednolity potysk.

. Kontrola jakosci

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu wtasciwego przygotowania podtoza, doktadnosci
wykonania malowania ( wyglad zewnetrzny, zgodnos¢ barwy ze wzorcem), dla farb
olejnych sprawdzenie powtoki na zarysowanie i uderzenia, sprawdzenie elastycznosci,
twardosci oraz przyczepnosci zgodnie z odpowiednimi normami panstwowymi.

Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sg jednostki przyjete dla poszczegolnych robdt w przedmiarze
i kosztorysie ofertowym.

Odbiér robét
Ogolne zasady odbioru podano w czesci ogélnej ST pkt. 7.

Podstawa ptatnosci
Ogodlne zasady ptatnosci podano w czesci ogolnej ST pkt. 8.
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